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Implantation sre des cobots en industrie : état de la recherche au Québec
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Cette communication présente la programmation thématique sur les cobots et l'activité de
recherche concertée mise en ceuvre en interdisciplinarité entre les équipes d’ergonomie et
d’'ingénierie de I'Institut Robert-Sauvé en santé et en sécurité du travail (IRSST) a Montréal au
Canada. Les robots industriels dits collaboratifs ont fait leur apparition dans l'industrie vers 2010
sous la désignation de « cobots ». Selon I'International Federation of Robotics (IFR, 2015), en
2014, la vente de robots a augmenté de 4% au Canada. De par leur faible codt, leur facilité de
programmation et la possibilité, selon les risques pour 'humain, de s’affranchir d’'une enceinte
de protection, les cobots pourraient permettre la robotisation de nouvelles taches, offrant ainsi
un acces a la robotisation pour des petites et moyennes entreprises. Cependant, l'arrivée des
cobots modifie I'interaction travailleur-robot et de nouvelles connaissances en matiere de santé-
sécurité au travail (SST) semblent nécessaires afin de mettre en place une prévention efficace
des risques professionnels, tout en assurant I'efficacité productive. En effet, les cobots semblent
engendrer plusieurs modifications quant a I'exposition aux risques : modification de la durée
d’exposition aux risques physiques (collisions, coupures, pincements), modification de
'exposition aux risques de troubles musculosquelettiques et, selon le mode d’interaction,
apparition de risques liés a une sous-charge ou une surcharge cognitive. Au Canada, les
conclusions du récent rapport de Jocelyn & al. (a paraitre) font apparaitre la nécessité d’une
démarche d’appréciation des risques associés a une installation cobotique. Les auteurs
constatent a) une quasi absence du travailleur dans le processus de détermination des besoins
et d’intégration des cobots - ce qui ne permettrait pas d’envisager adéquatement I'activité future
des travailleurs et les risques associés et b) une durée d’implantation longue qui s’échelonne
sur plus d’'une année dans plusieurs cas. Pour les chercheurs en ergonomie, cela souléve de
nouvelles questions et de nouvelles hypothéses : la longue durée d’implantation concernerait-
elle les phases d’intégration et de pré-exploitation ? Serait-elle attribuable au manque de
repéres quant aux reéalités du travail ? La SST ne serait-elle prise en compte par les
intégrateurs qu’en ce qui concerne les risques dominants de collision ? Et, contrairement a
I'enrichissement du travail que vante l'industrie, la cobotisation conduirait-elle vers les mémes
travers en matiére de SST que l'automatisation ? Pour répondre a ces questions, il sera
nécessaire de construire une nouvelle classification des interactions travailleurs-cobot et de
réaliser un état des lieux du marché au Québec, de documenter le degré de connaissances des
intégrateurs en matiére de santé-sécurité au travail ainsi que de décrire les freins et les leviers
que les intégrateurs rencontrent dans les processus d’implantation des cobots.
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